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Äëÿ äåêîìïîçèöèè ðåøåíèÿ ýêñòðåìàëüíîé çàäà÷è áîëüøîé ðàçìåð-
íîñòè min

x∈V
h(x), ãäå h(·) � êîíå÷íàÿ âûïóêëàÿ ôóíêöèÿ íà ìíîæåñòâå

V =
⋂

i∈Im

Ci, Im = 1,M , ðàññìàòðèâàåòñÿ êëàññ ôåéåðîâñêèõ ïðîöåññîâ

ñ äîïîëíèòåëüíûì ìàëûì èñ÷åçàþùèì âîçäåéñòâèåì [1], òî åñòü èòå-
ðàöèîííûå ïîñëåäîâàòåëüíîñòè xs+1 = F (xs + zs), s = 0, 1, . . ., ãäå F �
ôåéåðîâñêèé îïåðàòîð, à zs → 0 ïðè s → +∞. Âåêòîð zs âûáèðàåòñÿ
ðàâíûì −λsg

s, ãäå λs � ñïåöèàëüíî âûáèðàåìûå øàãîâûå ìíîæèòåëè,
gs � ãðàäèåíò ôóíêöèè h(·) â òî÷êå xs.

Äëÿ ïîñòðîåíèÿ ðàçëè÷íûõ àëãîðèòìîâ, â òîì ÷èñëå è ïàðàëëåëü-
íûõ, â êà÷åñòâå F ïðåäëàãàåòñÿ èñïîëüçîâàòü îïåðàòîðû ïðîåêöèé (èëè
èõ âûïóêëóþ êîìáèíàöèþ) íà ìíîæåñòâà Ci. Îáçîð ïðîåêöèîííûõ àë-
ãîðèòìîâ â ðàìêàõ ïîäõîäà ôåéåðîâñêèõ ïðîöåññîâ ìîæíî íàéòè â [2].

Äëÿ ñòðóêòóðèðîâàííîé îïòèìèçàöèîííîé çàäà÷è ëèíåéíîãî ïðî-
ãðàììèðîâàíèÿ ñ íåïóñòûì äîïóñòèìûì ìíîæåñòâîì è êîíå÷íîé öåëå-
âîé ôóíêöèåé íà ìíîæåñòâå äîïóñòèìûõ ðåøåíèé

f(y∗) = min
y

m∑
i=1

fi(y), fi(y) = min
zi

{cizi : Aizi ≤ di −Biy}, i = 1,m, (1)

ïðåäëàãàåìûé ïîäõîä çàêëþ÷àåòñÿ â ïðåäñòàâëåíèè äîïóñòèìîãî ìíî-
æåñòâà Vm ðåøåíèé çàäà÷è (1) â âèäå ïåðåñå÷åíèÿ çàìêíóòûõ âûïóêëûõ
ìíîæåñòâ Ci = {(zi, ui) : Aizi ≤ di−Biui}, i ∈ Im è èñêóññòâåííîãî ìíî-
æåñòâà Cm+1 = {u1 = u2 = · · · = um ≡ y}, ãäå ui � ôèêòèâíûå ñâÿçû-
âàþùèå ïåðåìåííûå, ìîäåëèðóþùèå âåêòîð ñâÿçûâàþùèõ ïåðåìåííûõ
y çàäà÷è (1). Î÷åâèäíî, ÷òî Vm = V =

⋂
i∈Im+1

Ci, ãäå Im+1 = 1,m+ 1.

Äëÿ x = (z1, z2, . . . , zm, u1, u2, . . . , um)′ â îáîçíà÷åíèÿõ èñõîäíîé çàäà÷è

èìååì h(x) =
m∑

i=1

fi(ui) = cx, c = (c1, c2, . . . , cm, 0, . . . , 0)′.
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